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This  study  provides  an  introduction  to  the  concepts  and  principles  of  seismic  design,  including 




vulnerable.  Secondly,  considerations  need  to  be  made  pertaining  to  the  performance­based 
requirements. This  requirement may exceed  the minimum  life safety  requirements of current seismic 
codes.  Therefore,  the  safety  factor must  be  established  to  respond  appropriately  to  the  threats  and 
risks  posed  by  natural  hazards  on  the  building's  mission  and  occupants.  Thirdly,  since  earthquake 
forces are dynamic and each building responds according to its own design complexity, it is essential 
that the design team work collaboratively and have a common understanding of the terms and methods 




Structure  is a  necessary part of  life which occurs  at any  level,  ranging  from  the molecular  structure of material  to  the  laws of  the 
universe. Everything has structure, even if it has not yet been recognized. There are three main purposes of structure in buildings. Firstly, it 














an  important  role  in  earthquake­resistant  design  of  structures,  analysis  of  seismic  responses  and  failure  mechanisms  [4­  6].  The  finite 





shapes,  sizes,  techniques  and  materials  support  different  structural  loads.  The  I­beam,  flitch,  cantilever  and  hip  are  some  of  the most 
commonly used types of beam design. The hip type of beam is used mostly in the construction of residential roofs. Hip beams support the 
angled beam used in many house roof designs. The hip beam is designed to support a triangular­shaped load, such as that of a sloped or
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into  place  on wood  structures  to  provide  extra  support.  Pure  steel  beams  cannot  be  nailed  onto wood,  so  flitch  beams  have  a  distinct 
advantage over solid metal on wooden building exteriors. Flitch beams are designed to support vertical loads. I­beams are by far the most 
common type of beam design used in construction; they're known as  the universal beam. I­beams are columns that are straight  in shape. 
They may be  arranged into different support patterns  that  can  form L, W, H and V shapes,  among others. Rounded  I­beams  called C­ 
channels may also be used in some specialty construction applications. I­beams may be used to create long spans of support in floors, walls 
and roofs. Beam design software is an analytical tool used to help in the selection of appropriate beams for a particular structure. A beam 






is  when  the  stiffness  and  the  inertia  forces  cancel  are  called  the  natural  frequency  or  the  resonance  frequency  of  the  system.  If  an 
undamped system is disturbed from its equilibrium position and no external forces are applied then it will oscillate at this natural frequency. 
If  an  undamped  system  is  excited  at  its  natural  frequency  then  the  amplitude  of  oscillations  will  grow  linearly  with  time  so  that  the 
response can become very large. If damping is present then the amplitude of vibration will be limited by the damping so that they will not 
grow  to  infinity. Damping causes  the peak amplitude to occur  at a  slightly  lower  frequency  so  that  the damped resonance  frequency  is 
slightly  lower  than  the natural  frequency but  for  typical values of  structural damping this  change  is  so small  it  can be neglected.  If  the 
system  is  excited  at  some  frequency  other  than  resonance  then  the  amplitude  of  the  response  is  largely  controlled  by  the  stiffness  and 
inertia forces. 
The time for a complete cycle of oscillation of a Single Degree of Freedom (SDOF) system is known as the fundamental or natural 








Substituting k from Hooke’s law,  and recognizing that the mass,  can be calculated from the weight,  , an expression is 
derived for the natural frequency in terms of the static defection,  . 
Or
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Since  equation  1.4  can  be  used  to  calculate  the natural  period,  it  is  tempting  to  substitute  the maximum allowable  code drift  (for 
example 2.5% of  the  total building height)  for  the  static defection  in order  to  calculate  the natural building period. Such a  substitution 
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Area, mm 2  Yi ,mm  Ai Yi ,mm 
3 
A1  (5) (40)   = 200  17.5  3500 
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iii.  Finite Element Analysis (FEA) 
Figure 14: Boundary condition, nodal point of the high rise structural 
The  dimensional  of  this  structure  are:  length,  ,  Force,  ,  Young  Modulus,  ,  cross  section  area, 
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On the other hand, 
5.  Conclusion 
The newly  improved designed structural building have been made  in order  to  solve  the problem occurred  in  the high­rise building 
during earthquake. The  structural designs are being analyzed  and  the  research on the  structural building design of high­rise building  is 
being made  to  know  the  specific  problem  that  related  on  this  structural  design.  The  study  about  the  effect  of  earthquake  on  high­rise 





and  stress  (maximum  shear)  will  be  determined.  Experiments  was  conducted  on  the  building  structure.  The  graph  of  mobility  against 
frequency obtained from the experiment shows  that when the mobility  is high, the frequency also proportional to  the mobility. Mobility 
equals  to  Vibration  divided  by  Force  (M=V/F).  The  vibration  part  of  the  equation  can  be  in  either  acceleration  or  velocity  and  it  is 
frequency related. It is shows that when the building structure start to mobilize, there are deformation occurred which give the phase data 
against  the  frequency. This  is happen because when the  spring  received  force  from  the outside. The spring will  react  to make  sure  the 
building will be in stability. The first reaction from the spring to the building will give high amplitude and then when the building becomes 
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